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1. Czes¢ogdlna
11 Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot w zakresie dostosowania instalacji oswietlenia oraz sterowania fontanng przy realizacji zadania
pn.: ,Zagospodarowanie parku w miejscowosci Kazanow”
Zakres robot obejmuje wykonanie:

e Dostosowania istniejgcej instalacji elektrycznej

e Montaz stupow i opraw parkowych

e Montaz skrzynki sterujacej

e Opracowanie projektu wykonawczego instalacji dla potrzeb realizacji

1.2 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robodt tymczasowych
Zgodnie z przyjetymi definicjami przez prace towarzyszgce rozumie sie wykonanie prac, ktére sg
niezbedne do wykonania robdt podstawowych, ktore sg przekazywane Zamawiajgcemu. W realizacji
przedmiotowego zadania pracami towarzyszgcymi bedg roboty w zakresie oznakowanie terenu robot,
Roboty tymczasowe Zakres i charakter robdt tymczasowych zaleze¢ bedzie od przyjetej przez
wykonawce organizacji robdét budowlanych, zastosowanych konkretnych technologii, organizacji
zaplecza budowy oraz przyjetych metod ochrony budynku i uzytkownikéw przed negatywnymi skutkami
prowadzonych dziatan. Wykonawca obowigzany jest ustali¢ zakres i charakter robdt tymczasowych
wykorzystujgc wtasne doswiadczenie oraz w oparciu o informacje i wymagania zamawiajgcego w
zakresie uprawnien, obowigzkow wykonawcy jak réwniez granic przekazywanego do dysponowania
placu budowy. Do robot tymczasowych nalezg miedzy innymi:
- wszystkie ostony i zabezpieczenia
- oznakowanie ciggdw komunikacyjnych na czas robot

1.3 Informacja o terenie budowy

1.3.1 uwarunkowania lokalizacyjne
Uwarunkowania lokalizacyjne zostaty opisane w punkcie 1.3.1 ST.00

1.3.2 organizacja robdt budowlanych

Na czas prowadzenia robdt teren budowy zostanie odpowiednio zabezpieczony i oznakowany.
Zamawiajacy informuje, ze w czasie wykonywania robot obiekt bedzie funkcjonowat. W zwigzku z tym
Wykonawca bedzie wykonywat roboty w sposéb jak najmniej ucigzliwy dla pracownikéw i oséb
przebywajgcych w budynku. Na czas prowadzenia robdét Wykonawca zapewni bezpieczne dojscia do
budynku.

1.3.3  zabezpieczenie interesow 0sob trzecich
zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich zostato opisane w punkcie 1.3.3 ST.00

1.3.4 ochrona srodowiska

Ochrona $rodowiska zostata opisana w punkcie 1.3.4 ST.00
1.3.5 warunki BHP

Warunki BHP zostaty opisane w punkcie 1.3.5 ST.00
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1.3.6  zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Warunki ustawienia, utrzymania i korzystania z zaplecza zostaty opisane w punkcie 1.3.6 ST.00

1.3.7 warunki organizacji ruchu
Warunki organizacji ruchu zostaty opisane w punkcie 1.3.7 ST.00

1.3.8 ogrodzenie
Ogrodzenie zostato opisane w punkcie 1.3.8 ST.00

1.3.9 zabezpieczenie chodnikdw i jezdni
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie istniejgcego stanu chodnikéw i drég wewnetrznych. W
przypadku szkodzen nalezy je przywrécic¢ do stanu pierwotnego.

14 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz okresleniami podanymi w ST -00
,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4

2. Wymagania dotyczgce wiasciwosci wyrobdw budowlanych

2.1 Stupy oswietleniowe
e wysokos¢ 4,0m
e wymiar w podstawie fi 125 ;
e wymiar géry do mocowania gtowicy fi 60 mm.

2.2 Oprawy oswietleniowe
e  /rodto $wiatta —oprawa LED

e wykonane z odlewu aluminiowego

e malowane proszkowo w kolorze szarym ciemnym
e wymiary gtowicy 36x36x47 cm

e barwa Swiatfa neutralna biata 4000 K

e klosz mleczny z poliweglanu

e moc lampy 60 W

e stopien ochrony IP 65

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn
Do wykonania robdt remontowych nalezy uzy¢ nastepujgcego sprzetu:
e elektronarzedzia dedykowane
e drobne maszyny dedykowane prowadzeniu niewielkich robét drogowych
e sprzet do robdt recznych
oraz inne dowolne, adekwatne do wykonywanych robdt, nie naruszajace bezpieczenstwa pracy i
konstrukcji budynku.
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4, Wymagania dotyczace $rodkéw transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce Transportu podano w ST-00.00 .Wymagania ogdlne".

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robdt drogowych, jak i poza nim. Srodki transportowe poruszajace sie po
drogach poza pasem robdt powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na os.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obcigzajg Wykonawce

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg, za ich zgodnos¢ z
wymaganiami ST, a takze za prowadzenie robdt zgodnie z zasadami wiedzy technicznej i sztuki
budowlanej, zgodnie z wytycznymi i instrukcjami producentéw materiatéw i wyrobdw, a takze zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2. Szczegdtowe warunki wykonania robét

Prace rozpoczg¢ od opracowania projektu uktadu zasilania i sterowania oswietleniem oraz pracg
fontanny. Sterownie musi by¢ zapewniony poprzez regulacje zatgczania i wytgczania przez dwa
niezalezne zegary astronomiczne. (1 dla fontanny, drugi dla obwodu o$wietlenia). Projekt opracowac w
uktadzie istniejgcego oswietlenia wraz z wykorzystaniem istniejgcych kabli podziemnych. Nalezy
uwzgledni¢ posadowienie skrzynki sterowniczej typu ZK do ktérej bedzie doprowadzone zasilanie, w
skrzynce bedzie nastepowat rozdziat energii na obwdd zasilania oswietlenia oraz obwdd zasilania
fontanny. Skrzynka wyposazona w system zabezpieczen, wytgcznikdw nadprgdowych,
przeciwporazeniowych oraz ukfady sterujgce — zegary astronomiczne. Roztgcznik. Dopuszcza sie
wykonanie skrzynki jako ziemnej posadowionej na fundamencie lub wiszgcej wraz z uziemieniem.
Skrzynka musi posiada¢ wykonanie przewidziane do stosowania na zewnatrz.

Zdemontowane stupy oswietleniowe nalezy przewiezé i ztozy¢é w miejscu wskazanym przez
Zamawiajgcego (przewdz do 5 km). Przewiduje sie o$wietlenie terenu poprzez wymiane starych lamp
parkowych o wysokosci 6,0 m na nowe , energooszczedne wysokosci 4,0 m wpisujgce sie w nowoczesng
stylistyke i nowg formute krajobrazowa parku. Latarnie zostang zamontowane na istniejgcych
fundamentach latarni. Dla zasilania nowych latarni zostanie wykorzystane istniejgce zasilanie latarni.
Trasy podziemne kablowe zasilajgce latarnie pozostajg bez zmian. Wykonaé zasilanie fontanny kablem
ziemnym przewidzianym w projekcie. Programowanie czasu pracy wykona¢ w uzgodnieniu z
Zamawiajgcym. Catosé potgczy¢, zasilic i uruchomié. Wykonac niezbedne pomiary elektryczne. Po
zakonczeniu praz elektrycznych przeszkoli¢ personel Zamawiajgcego w zakresie programowania zegara
astronomicznego oraz sterowania obwodami.

6. Kontrola i odbior robét

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w punkcie 6 ST-00 ,Wymagania ogdlne".
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6.2. Kontrola jakosci przed przystgpieniem do robdt.

Przed przystgpieniem do wykonywania robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnosc¢ sprzetu,
srodkéw transportu, zasoby sprowadzonych materiatdw oraz inne czynniki zapewniajgce mozliwosé
prowadzenia robdét zgodnie z specyfikacja techniczna.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich
asortymentéw robdét sktadajacych sie na ogdlny element. Kontrola powinna obejmowacd zgodnosé
wykonywanych robét z specyfikacjg techniczng, powierzchni, stanu betonowych elementéw

6.4. Kontrola po wykonaniu robét.
Po wykonaniu robdét nalezy sprawdzi¢ jakosé i kompletnosci dostarczonych elementdw oraz poprawnosé
dziatania

7.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Nie przewiduje sie wykonywania przedmiaru i obmiaru robdét. Ustala sie wynagrodzenie ryczattowe.

8.

Odbidr robdt budowlanych

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Postepowanie w przypadku stwierdzenia wad lub niezgodnosci
w przypadku stwierdzenia wady lub niezgodnosci wykonania robdt lub zastosowania materiatow

niezgodnie z zatozeniami przyjmuje sie doprowadzenie wykonanego elementu robdét do stanu

zgodnosci z wymaganiami

S.

Opis sposobu rozliczania robdt tymczasowych i towarzyszacych

Roboty tymczasowe i towarzyszgce nie bedg oddzielnie rozliczanie. Wartos$¢ wykonania tych robét

Wykonawca ujmie w kwocie ceny ofertowej i proporcjonalnie przypisze w poszczegdlnych rodzajach

robot.

10.

Dokumenty odniesienia

PN-EN 50164-1:2009 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS) - Czes$¢ 1: Wymagania
stawiane elementom potgczeniowym

PN-EN 50164-2:2009 Elementy urzgdzenia piorunochronnego (LPS). Czes¢ 2. Wymagania
dotyczgce przewodow i uziomow.

PN-EN 50164-4:2009 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPC) - Czes$¢ 4: Wymagania
dotyczgce elementéw mocujgcych przewody.

PN-EN 50164-5:2009 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPC) - Czes$¢ 5: Wymagania
dotyczgce uziomowych studzienek kontrolnych iich uszczelnien.

PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czesé: 4-443:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zaburzeniami napieciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi

PN-HD 60364-5-54:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego - Uktady uziemiajace i potgczenia wyréwnawcze instalacji
informatycznych.
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PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowa - Czes$¢ 1: Zasady ogdlne.

PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowa - Czes$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem.

PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowa - Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektéw i
zagrozenie zycia.

PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowa - Cze$¢ 4: Urzgdzenia elektryczne i elektroniczne w
obiektach.

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych.

PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
(Zmiana Az1).
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